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型号 马达 
功率

导程 
（mm）

最大可搬送重量 
(kg) 行程与最快速度（mm/s） 最大 

按压力
（N）50mm 75mm 100mm

FLCR-16 □20
2 4 4 90

8 3 0.5 20

FLCR-20 □25
2 5.5 6 150

8 5 0.8 55

FLCR-25 □25L
2 11 8.5 210

6 11 3 90
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型号表示方法

电动执行器 滑台型

FLCR-16
□20　步进马达

B导程
02 2mm
08 8mm

※1　请参阅图1。
※2　控制器请在第45页中选择。
※3　中继电缆的外形尺寸图请参阅第55页。

A B C F
S03LN NFLCR 16 02 050 C

F中继电缆 ※2※3
N00 无
S01 固定电缆　1m
S03 固定电缆　3m
S05 固定电缆　5m
S10 固定电缆　10m
R01 可动电缆　1m
R03 可动电缆　3m
R05 可动电缆　5m
R10 可动电缆　10m

C行程 
050 50mm
075 75mm
100 100mm

【DC48V时】

【DC24V时】

E接插件伸出方向 ※1
L 左侧面
R 右侧面

D编码器
C 增量编码器
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A功率
16

D E

水平安装

水平安装

垂直安装

垂直安装

※　加减速度0.3G

规格 速度与可搬送重量

行程与最快速度

(mm/s)

导程 电源电压
行程

50～100

2
DC48V 100

DC24V 100

8
DC48V 300

DC24V 250

马达 □20　步进马达
编码器种类 增量编码器
驱动方式 滚珠丝杆（φ6）+皮带
行程 mm 50、75、100
导程 mm 2 8

最大可搬送重量　kg
※1※2

水平 4（4） 3（3）
垂直 4（4） 0.5（0.5）

动作速度范围 ※3 mm/s 2～100（100） 10～300（250）
最大按压力 N 90 20

按压动作速度范围 mm/s 2～20 5～20
重复精度 mm ±0.02

空转 ※4 mm 0.1以下

静态允许力矩 N·m

＜50st＞MP：17.8、
MY：17.8、MR：19.2

＜75st以上＞：MP：37.3、
MY：37.3、MR：19.2

马达电源电压 DC24V±10% 或 DC48V±10%
马达部瞬间最大电流 A 1.5

绝缘电阻 10MΩ、DC500V
耐电压 AC500V　1分钟

使用环境温度、湿度 0～40℃（不得冻结）
35～80%RH（不得结露）

保存环境温度、湿度 －10～50℃（不得冻结）
35～80%RH（不得结露）

环境 无腐蚀性气体、爆炸性气体、粉尘
防护等级 IP40
※1　 （　）内为DC24V时的值。
※2　 为加减速度0.3G时的最大值。可搬送重量因加减速度及速度而异。 

详情请参阅第27页。
※3　 （　）内为DC24V时的最快速度值。
※4　 隙动差（lost motion），机械啮合装置中，旋进与旋出至同一位置的读数

之差。

【图1】 L
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FLCR-16
外形尺寸图

【各行程尺寸表】

外形尺寸图

● FLCR-16

38

0.3

L1
L2

E
12.5

P1=30

n1-本体安装孔
（参阅A-A'截面）

43

A
A
'

9

P1×(n1-1)

10.7

n2×2-M5 深6

10 28
10.7

5.5 B
18

35.8

3-M5 深9

行程 50 75 100
L1 116 158 183

L2 103.5 145.5 170.5

n1 3 4 5

n2 3 4 4

D 48 60 85

E 35.5 39 37

F 60 93.5 121.5

重量 kg 0.8 1.1 1.3

本图为接插件取出方向R（右侧）时的示例。
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接插件伸出方向L（左侧）时

B、C长孔部尺寸

A-A'截面

手动操作螺丝

※　电缆无法拆卸。
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82.8行程1.5（※1） 1（※1）

※1　到机械挡块的动作范围。
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型号表示方法

电动执行器 滑台型

FLCR-20
□25　步进马达

※1　请参阅图1。
※2　控制器请在第45页中选择。
※3　中继电缆的外形尺寸图请参阅第55页。

A B C E FD
S03LN NFLCR 20 02 050 C

A功率
20

C行程 
050 50mm
075 75mm
100 100mm

F中继电缆 ※2※3
N00 无
S01 固定电缆　1m
S03 固定电缆　3m
S05 固定电缆　5m
S10 固定电缆　10m
R01 可动电缆　1m
R03 可动电缆　3m
R05 可动电缆　5m
R10 可动电缆　10m

E接插件伸出方向 ※1
L 左侧面
R 右侧面

D编码器
C 增量编码器

【DC48V时】

【DC24V时】
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B导程
02 2mm
08 8mm

水平安装

水平安装

垂直安装

垂直安装

※　加减速度0.3G

规格

马达 □25　步进马达
编码器种类 增量编码器
驱动方式 滚珠丝杆（φ6）+皮带
行程 mm 50、75、100
导程 mm 2 8

最大可搬送重量　kg
※1※2

水平 5.5（5.5） 5（5）
垂直 6（6） 0.8（0.8）

动作速度范围 ※3 mm/s 2～100（100） 10～300（300）
最大按压力 N 150 55

按压动作速度范围 mm/s 2～20 5～20
重复精度 mm ±0.02

空转 ※4 mm 0.1以下

静态允许力矩 N·m

＜50st＞MP：31.1、
MY：31.1、MR：37.6

＜75st以上＞：MP：56.2、
MY：56.2、MR：37.6

马达电源电压 DC24V±10% 或 DC48V±10%
马达部瞬间最大电流 A 3

绝缘电阻 10MΩ、DC500V
耐电压 AC500V　1分钟

使用环境温度、湿度 0～40℃（不得冻结）
35～80%RH（不得结露）

保存环境温度、湿度 －10～50℃（不得冻结）
35～80%RH（不得结露）

环境 无腐蚀性气体、爆炸性气体、粉尘
防护等级 IP40
※1　 （　）内为DC24V时的值。
※2　 为加减速度0.3G时的最大值。可搬送重量因加减速度及速度而异。 

详情请参阅第27页。
※3　 （　）内为DC24V时的最快速度值。
※4　 隙动差（lost motion），机械啮合装置中，旋进与旋出至同一位置的读数

之差。

速度与可搬送重量

行程与最快速度

【图1】 L
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FLCR-20
外形尺寸图

【各行程尺寸表】

外形尺寸图

● FLCR-20
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行程 50 75 100
L1 130.5 167 192

L2 115.5 152 177

n1 2 3 4

n2 3 4 4

D 48.5 50 75

E 49 46 46

F 38 75 115

重量 kg 1.3 1.7 1.9

本图为接插件取出方向R（右侧）时的示例。

接插件伸出方向L（左侧）时

B、C长孔部尺寸

A-A'截面

手动操作螺丝

接插件盒

15

※　电缆无法拆卸。
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型号表示方法

电动执行器 滑台型

FLCR-25
□25L　步进马达

※1　请参阅图1。
※2　控制器请在第45页中选择。
※3　中继电缆的外形尺寸图请参阅第55页。

A B C E FD
S03LN NFLCR 25 02 050 C

A功率
25

C行程
050 50mm
075 75mm
100 100mm

F中继电缆 ※2※3
N00 无
S01 固定电缆　1m
S03 固定电缆　3m
S05 固定电缆　5m
S10 固定电缆　10m
R01 可动电缆　1m
R03 可动电缆　3m
R05 可动电缆　5m
R10 可动电缆　10m

E接插件伸出方向 ※1
L 左侧面
R 右侧面

D编码器
C 增量编码器

【DC48V时】

【DC24V时】
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B导程
02 2mm　Coming Soon
06 6mm

水平安装

水平安装

垂直安装

垂直安装

※　加减速度0.3G

规格

马达 □25L　步进马达
编码器种类 增量编码器
驱动方式 滚珠丝杆（φ10）+皮带
行程 mm 50、75、100
导程 mm 2 6

最大可搬送重量　kg
※1※2

水平 11（11） 11（11）
垂直 8.5（8.5） 3（3）

动作速度范围 ※3 mm/s 2～100（75） 7～300（200）
最大按压力 N 210 90

按压动作速度范围 mm/s 2～20 5～20
重复精度 mm ±0.02

空转 ※4 mm 0.1以下

静态允许力矩 N·m

＜50st＞MP：65.1、
MY：65.1、MR：116.3

＜75st以上＞：MP：127.5、
MY：127.5、MR：116.3

马达电源电压 DC24V±10% 或 DC48V±10%
马达部瞬间最大电流 A 4.5

绝缘电阻 10MΩ、DC500V
耐电压 AC500V　1分钟

使用环境温度、湿度 0～40℃（不得冻结）
35～80%RH（不得结露）

保存环境温度、湿度 －10～50℃（不得冻结）
35～80%RH（不得结露）

环境 无腐蚀性气体、爆炸性气体、粉尘
防护等级 IP40
※1　 （　）内为DC24V时的值。
※2　 为加减速度0.3G时的最大值。可搬送重量因加减速度及速度而异。 

详情请参阅第27页。
※3　 （　）内为DC24V时的最快速度值。
※4　 隙动差（lost motion），机械啮合装置中，旋进与旋出至同一位置的读数

之差。

速度与可搬送重量

行程与最快速度

【图1】 L
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导程 电源电压
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6
DC48V 300

DC24V 200
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FLCR-25
外形尺寸图

【各行程尺寸表】

外形尺寸图

● FLCR-25
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P2=35
P2×(n2-2)
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行程 50 75 100
L1 142.5 188 213

L2 127.5 173 198

n1 2 3 4

n2 3 4 4

D 55.5 66 91

E 60.5 60 55

F 57 96.5 131.5

重量 kg 2.3 3.0 3.3

本图为接插件取出方向R（右侧）时的示例。

接插件伸出方向L（左侧）时

B、C长孔部尺寸

A-A'截面

手动操作螺丝

接插件盒

15

※　电缆无法拆卸。
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